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Die Erfindung bezieht sich auf eine Glas- 
spdsevorrichtung, bei der das geschmolzene 
Glas durch die Bodenoffnting eines Varherdes 
hindurch von einem bin und her gehenden 
5 Ausstofikolben abgegeben und durch Scheren- 
blatter abgetrennt wird, um Glasposten zu 
bilden, die in die Formen von Glasblas- 
maschinen abgegeben werden. 

Durch Verwendung einer solchen Glas- 

to speisevorrichtung ist man jedoch nur in der 
Lage. auf einanderf olgende Posten oder Form- 
beschickungen abzugeben, die alle dasselbe 
Gewiclit haben, das von gewissen an der 
Maschine vorgenommenen Einsteilungen ab- 

tS hangt. 

Es sind bereits bei Glasspeisern anderer 
Art Vorrichtungen verwendet worden, um 
auf einanderf olgende Posten von verschiede- 
ner GroBe und verscbiedenem Gewicht in 

2o r^elbarer Reihenfolge an Glasformmaschi- 
nen selbsttatig abzugeben. Demg^eniiber ist 
erfindungsgemaB bei einer Glasspeisevorrichr 
tung, bei der das geschmolzene Glas durcli 
eine Bodenoffnung des Vorherdes durch einen 

as bin und her gehenden AusstoBkolben so ab- 
gegeben wird, daB der gebildete Glasposten 
bzw. eine Formbeschickung durch Scheren 
abgesdndttjeai wird, eine selbsttatig axbei- 
tende Vorrichtung vorgesehen, um aufein- 

30 anderfolgende Posten von verscbiedenem Ge- 
wicht und verschiedener GroBe in r^elbarer 
Reihenfolge an die Glasformmaschine - ab- 



zugeben, wodurch das Arbeiten der Speise- 
vorrichtung wesentlicfa vereinfacht und bei 
der Herstellung von Posten verschiedenen 35 
Gewichts erhehlich an Zeit und Arbeit ge- 
spart wird. 

Man ist hierdurch in der Lage, das GcAvicht 
der einzdnen abzugebenden Posten mit gro- 
Ber Genauigkeit zu regeln, was bei Verwen- 40 
dung der bekannten Druclcbrecher nicht mit 
der Genauigkeit moglich ist, da Druck tmd 
Warme der in den Druckbrechern wirksamen 
Gase niemals konstant aufrechterhalten wer- 
den konnen. *5 

Zu dem angegehenen Zweck ist erfindungs- 
gemaB an der Glasspeisevorrichtung eine 
Steuereinrichtung vorgesehen, um den Hub 
des AusstoBkolbens in beiden Richtungen 
sowie die Zeit zwischen den einzelnen Auf- 50 
und Abbewegungen in regelbarer Reihenfolge 
selbsttatig zu andem und den Augenbliclc des 
. Scherenschnitts fiir einen jeden aus der 
Bodenoffnimg abgegebenen Posten unabhan- 
gig zeitlich einzustellen. 55 

In den Zeichnungen ist eine Ausfiihrungs- 
form der Erfindung dargestellt, und zwar ist 

Fig. i eine Schnittansicht durch einen Teil 
der Vorricitung gemaB der Erfindung, aus 
der im besonderen dieBauart und Anordnung 60 
der antreibenden Steuerglieder, die Lage des 
AusstoBkolbens und des zur Betatigung der 
Scherenblatter dienenden Zylinders eines 
Glasspeisers zu ersehen sind. 
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Fig". 2 ist eine Draufsicht auf die Dar- 
stellung der Fig. i und veranschaulicht in 
der Hauptsache die Anordnung der antrei- 
benden Steuerglieder urid der einstellbaren 
5 Finger zum Hinundherbewegen des AusstoB- 
kolbens des Glasspeisers. 

Fig. 3 ist eine Ansicht der einsteilbaroi 
Finger- 
Fig. 4 und 5 veranschaulichen in einer 

lo Seitenansicht bzw. in einer Endansicht and 
in groBerem MaBstabe einen der einstell- 
baren Finger. 

Die Fig. 6, 7 und 8 veranschaulichen sche- 
matisch drei verschiedene Stellungen, in die 

15 die erwahnten Finger eingestellt worden sind, 
um Anderungen in dem Hub und der Be- 
wegungsgeschwindigkeit des AusstoBkolbens 
des Glasspeisers herbeizufiihren. 

Die antreibenden Steuerglieder A, B, C, D 

20 haben die Form von Ringen und sind mtt 
Jnnenzahnen ausgestattet. Ein jedes an- 
treibende Steuerglied ist an seinem auBeren 
Umfang mit einer Steuerrolle a, b, c, d und 
mit einem Steuervorsprung a^, h^, c\ (P- 

as (Fig. 2) versehen. Die antreibenden Steuer- 
glieder sind iibereinander zwischen zwei 
Flatten E, F angeordnet, die auf einer Welle G 
aufgekeilt sind, die durch alle antreiben- 
den Steuerglieder hindurchgeht und in 

30 Lagern g, des Gehauses H drehbar gelagert 
ist. Auf der Welle G ist ein Schnecken- 
rad aufgekeilt, das mit einer Schnecke / 
in EingriJE steht und von ihr angetrieben 
wird; diese Schnecke 7 sitzt auf einer Welle/, 

55 welche in Lagem f des Gehauses H dreh- 
bar gelagert ist und von der nicht dargestell- 
ten Flaschenblasmaschine aus angetrieben 
werden kann. Die Flatten £, F tragen vier 
Wellen K^y K^, K^, K\ von denen jede zwei 

40 Stirnradcr tragt, von denen das eine mit 
einer entsprechenden gezahnten Ausnehmung 
in der Platte E und das andere mit der ge- 
zahnten Innenflache eines der antreibenden 
Steuerglieder in EingrifiE steht. In Fig. i 

45 sind zwei dieser Stangen, namlich die Stan- 
gen und K^, mit ihren beiden Stim- 
radern fe*, /e**, k^^ k^^ zu <:rkennen, wobei die 
Stirnrader und P mit den gezahnten Aus- 
nehmungen e*-, in der- Platte E und die 

50 Stirnrader tmd fe** mit den Innenzahnen 
der antreibenden Steuerringe 5 und C in Ein- 
grifit stehen; die Stirnrader auf den beiden 
anderen in Fig. i nicht dargestellten Wellen 
konnen mittels ahnlich ausgebildeter Stim- 

55 lader mit entsprechend gezahnten Ausneh- 
miuigen e^, er in der Platte E und mit den 
beiden anderen antreibenden Steuerringen^, D 
in Eingriff treten. Die genannten Wellen 
laufen an ihren oberen Enden in geriefdte 

60 Knopfe aus und greifen mit ihren unteren 
Enden passend in Bohrungen der Platte F. 



Die Anordnung dieser Wellen ist hierbei so, 
daB sie in axialer Richtung angehoben wer- 
den konnen, damit ihre Stirnrader auBer Ein- 
griff mit den mit Innenzahnen versehen en 65 
Ausnehmungen der Platte E kommen, so dafi 
die antreibenden Steuerringe gegeneinander 
verstellt werden konnen, wie dies weiter 
unten noch naher erlautert werden wird. In 
der Zeichnung ist die Stange mit ihrem 70 
Stimrade fe* auBer Eingriff mit der gezahn- 
ten Aussparung dargestellt, wobei zu er- 
wahnen ist, daB gewohnlich imd wahrend des 
Arbeitens der Maschine alle Wellen sich in 
einer Lage befinden, in der ihre Stirnrader 75 
in den mit Innenzahnen versehenen Ausneh- 
mungen der Platte E sitzen. X-, L^, 
und X^^*, U*, L*^ sind einstellbare Fin- 
ger Oder Hebel zwecks Hinundherbewegens 
des AusstoBkolbens der Maschine; die Fin- 80 
ger bis X* verursachen die Abwartsbewe- 
gung des AusstoBkolbens und die Finger 
bis L*^ dessen Aufwartsbewegung. Die Fin- 
ger JL^ bis sitzen auf einer auf recht stehen- 
den Welle A/, und die Finger bis L*^ 85 
sitzen auf einer auf recht stehenden Welle M^; 
diese Wellen sind drehbar in einem Trag- 
rahmen O in nachster Nahe der antreibenden 
Steuerringe gelagert, bo daB die auf letzteren 
angebrachten Steuerrollen a, b, c, d in Be- 90 
riihrung mit den Endeii dieser Finger kom- 
men und sie wahrend der Drehung der an- 
treibenden Steuerringe verscbieben. Die ge- 
nannten Finger sind auf ihren Wellen iiber- 
einander angeordnet und werden durch biigel- 95 
artig gestaltete Teile Z\ 2^^ voneinander ge- 
trennt, die auBerdem wie Bunde (Fig. 3) wir- 
ken. Auf den Wellen M, sind Stirn- 
rader w, (Eig. 3) aufgelceilt, die niitein- 
ander in Eingriff stdien. Das Stimrad m 100 
steht mit einem anderen Stimrad in Ein- 
griff, das mittels einer geeigneten Wellen- 
leitung w^-und Kegelrader mit einer Welle 
(Fig. ^) verbunden ist, die sich quer durch 
den oberen Teil der Maschine erstreckt und 105 
in geeigneten Lagem m*^ ruht. Auf der 
Welle ist ein Stirnrad aufgekeilt, das 
mit einer Zahnstange in Eingriff steht, an 
deren unterem Ende der AusstoBkolben P der 
Maschine in geeigneter Weise befestigt ist. 110 

Damit die Finger oder Hebel eingestellt 
werden konnen, wexden sie von den bugel- 
artig gestalteten Teilen L\ L^^ getragen 
(Fig. 2), die auf den Wellen M oder auf- 
gekeilt sind. In dem oberen Teil dieser Bii- 115 
gel sitzen Schnecken P, (Pig- 4)> die mit 
entsprechenden gezahnten Teilen an 
dem oberen Ende der Finger in Eingriff 
stehen. Die genannten Schnecken/^, P^ lau- 
fen in geriefelte Kopfe /*, l*^ aus, so daB sie 120 
bequem gedrdit und die Finger in waagerech- 
ter Richtung bewegt werden konnen. AuBer 
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dieser Einstellung ist eine weitere Einstel- 
lung fur die auBeren Zehenteile der Finger 
vorgesehen, die den Aufwartshub des Aus- 
stoBkolbens steuem. Zu dem angegebenen 
5 Zweck sind diese auBeren Enden oder Zehen- 
teile getrennt von dem Hauptteil der Finger 
ausgebildet und so angeardnet, dafi sie au£ 
einer gckritnxmten Bahn verschoben werden 
konnen, wobei das aiiBere Fingerende mit 

lo seiUichen Lappen in eine entsprechend ge- 
slaltete Nut l^^ (Fig. 5) in dem Hauptteil des 
Fingers eingreift. Neben der Nut sitzt ein 
gezahnter Sektor auf, mit dem eine 
Schnecker^ in dem Hauptteil des Fingers in 

15 Eingriff steht. Die Sclmecken laufen in 
geriefelte Kopfe l^^ aus, so daB die Schnecken 
bequem gedreht werden konnen, tim die 
aufieren Zehenteile mit Bezug zu den Haupt- 
teilen der Finger einzustellen. 

20 Mit Q\ Q^ Q* sind Ventile bezeichnet, 
die die Arbeit der nicht dargesteilten 
Scherenblatter der Maschine steuem. Diese 
Ventile sind mittels biegsamer Leitungen r 
und der Rohre r^, mit den Steuerventilen 

as des Zylinders R zur Betatigung der Scheren- 
blatter v^bunden. Beim Ausfiihrungsbeispiel 
sind acht Ventile dargestellt, von denen vier 
das SchlieBen der Scherenblatter und die an- 
deren vier deren Offnungsbewegungen steu- 

30 em. Die in Fig. i angegebenen Ventile Q\ 
Q^ Q* steuem die SchlieBungsbewegung 
der Scherenblatter, wahrend die zum Offnen 
der ScherMiblatter dienenden Ventile dahin- 
ter angeardnet sind, wie aus Fig. 2 hervor- 

35 geht, in der das eine dieser Ventile, namlich 
das Ventil Q^*, zu erkennen ist. Diese Ven- 
tile sind neben den einstellbaren Steuerringen 
angeordnet, derart, daB sie wahrend deren 
Drehung nur von den Steuervorspriin- 

40 gen a^, b^, c^, (P- betatigt werden konnen. 
Diese Ventile konnen mittels Stellschrauben g 
auf bogenformig gestalteten Tragem q\ 
festgeklemmt werden^ auf denen sie bequem 
mit Bezug auf die erwahnten Steuervor- 

45 spriinge der antreibenden Steuerringe einge- 
stellt werden konnen, wodurch die Wirkung 
der Scherenblatter verandert werden kann. 

Wenn die Welle G durch die Welle / und 
die Sclinecke / sowie das Schneckenrad g* 

50 gedreht wird, so werden die Flatten E und F 
ebenfalls gedreht und fiihren somit die Wel- 
len K\ K^y K^, mit henim, die alsdann 
den antreibenden Steuerringen A, B, C, D 
iiber die Zahnrader fe**, k^^, k^^, k*^ eine Be- 

55 wegung in der Uhrzeigerrichtung erteilen, die 
in EingriflF mit den Innenzahnen der Steuer- 
ringe stehen; die Steuerrolleo des Antriebs- 
ringes A kommt hierdurch in Beruhrung mit 
dem auBeren Teil des einstellbaren Fingers 

60 (Fig. 2 und 6) und verstellt letzteren winklig 
in einer der Uhrzeigerbewegung entgegenge- 



setzten Richtung. Diese Verschiebung des 
Fingers vemrsacht eine Abwartsbewegung 
des AusstoBkolbens F der Maschine, wobei 
die Bewegung diesem Kolben durch Vermitt- 65 
lung der beschriebenen Rader und Wellen 
erteilt wird. Gleichzeitig wird das Stirn- 
rad infolgc seines EingrifFs mit dem Stirn- 
rad 7n in der Richtung der Uhrzeigerbewe- 
gung winklig verschoben, wodurch der ein- 70 
stellbare Finger L^^ auf den antreibenden 
Steuerring zu winklig verstellt wird, so daB 
die SteuerroUea zu dem rechten Zeitpunkt 
in Beruhrung mit dem auBeren Ende des ein- 
stellbaren Fingers Z.** kommt mid letzteren 75 
radial in einer der Uhrzeigerbewegung ent- 
gegengesetzten Richtung in die in Fig. 6 
durch die ausgezogenen Linien angedeutete 
Lage verstellt. Durch die Bewegung des ein- 
stellbaren Fingers L^^ wird eine winklige 80 
Verstellung des Stirnradesw in der Bewe- 
gungsrichtung des Uhrzeigers und somit eine 
Auf wartsbewegung des AusstoBkolbens P der 
Maschine errielt. Diese winkligen Bewegun- 
gen der einstellbaren Finger U-, haben 85 
eineAbgabe eines Glaspostens aus derBoden- 
offnimg des Speisers sowie die Zuruckbewe- 
gimg des AusstoBkolbens in eine Stelltmg 
zur Folge, in der er zur Abgabe eines ande- 
ren Postens bei seinem nachsten Abwartshub 90 
bereit ist; beide einstellbaren Finger U-, L^^ 
wenden in eine Stellung zuruckgefuhrt, in 
der sie von neuem durch die SteuerroJle a be- 
tatigt werden konnen, wenn letztere wiedemm 
in die in Fig. 2 dargestellte Lage gelangt. 95 
Zu dem Zeitpunkt, an dem gerade der Aus- 
stoBkolben s ein en Aufwartshub infolge In- 
eingrifftretens der Steuerrolle a mit dem 
auBeren Ende des einstellbaren Fingers L?^^ 
b^innt, betatigt der Steuervorsprung das 100 
Ventil Q\ das seinerseits das Steuerventil 
des Zylinders R betatigt mit der Wirkung, 
dafi der darin befindliche Kolben sich vor- 
bewegt und die Scheroiblatter schlieBt, wo- 
durch der von dem AusstoBkolben P abgege- 105 
bene Glasposten abgeschnitten wird. Der 
Steuervorspmng kommt bei seiner Weiter- 
bewegung in Beriihrung mit dem Ventil Q^^ 
und betatigt letzteres, wodurch die Scheren- 
blatter gedffnet werden. Hierdurch ist die 110 
Wirkung des antreibenden Steuerringes A 
beendet; die anderen antreibenden Steuer- 
ringe C» D arbeiten der Reihe nach mittels 
der Steuerrollen &, c> (i, der einstellbaren 
Finger 1,^ JL** I,*, JL** und der zu- tis 

gehorigen Ventile Q^ Q^*, Q\ Q*' 

in der gleichen Weise. 

In den Fig- 2 und 6 ist die Anordnung der 
einstellbaren Finger derart, daB ein verhalt- 
nismaBig langer Aufwarts- und Abwartshub lao 
und eine schnelle Zuriickbewegung des Aus- 
stoBkolbens P erzielt werden, so daB die 
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maximale Hublange des Kolbens ansgefiihrt 
imd cine verhaltnismaBig groBe Glasmenge 
durch den Kolben abgegeben wird. Wenn es 
erwiinscht ist, den Hub des Kalbens P zn 
5 verringem und demzuf olge einekleinere Glas- 
abgabe herbeizufiihren, werden die einstell- 
baren Finger in radialer Richtung mittels der 
gerief elten Kopf e so eingestellt, dafi der 
Abstand zwischen ihren aufieren ' Knden und 

lo den Steuerrollen auf den antreibenden Steuear- 
ringen, wie aus Fig. 7 ersichtlich, verringert 
wird. Wenn es notwendig wird, den Aus- 
stoBkolben P verhaltnismaBig schnell bin und 
her zu bewegen, so kann der zugehorige an- 

15 treibende Steuerring dadurch vorgeruckt 
werdea, dafi man die eine oder andere der 
Stangen K?, K", K^, emporhebt, so daB 
ihr Stimrad auBer Eingriff mit der gezahn- 
ten Ausnehnumg der Platte B gebracht wird; 

ao der antreibende Steuerring kann nun um den 
erforderlicfaen Betrag dadurch gedreht war- 
den, daB man die zugehorige Stange, 'deren 
Stimrad in Eingriff mit deri Innenzahnen des 
zugehdrigen einstellbaren Steuerringes ge- 

as blieben ist, dreht. Nachdem die gewiinschte - 
Einstellung ausgefiihrt worden ist, wird das ■ 
Stimrad auf der betreffenden Stange wiedor- 
um in Eingriff mit der gezahnten Aussparung 
der Platte gebracht, wodurch der Steuerring 

30 in seiner eingestellten Lage verriegelt wird. 
Bei der Darstellung der Fig. 7 sind die 
Finger fur einen verhaltnismaBig kurzen 
Kolbenhub der Maschine mit einer verhaltnis- 
maBig langen Ruhepause zwischen der Ab- 

35 warts- und Aufwartsbewegung des Kolbens 
eingestellt. Wenn es erwiinscht ist, diese . 
Ruhepause zwischen der Abwarts- und Auf- 
wartsbewegung des AusstoBkolbens zu ver- 
andern, so wird die vorgesehene Einrichtimg 

40 verwendet, mittels deren. die auBeren Teile 
der Finger L^' his L^^ verstellt werden kon- 
nen. Wenn beispielsweis« diese Ruhepause 
kurz sein soli, so werdai die unteren Teile 
der Finger mittels der gerief elten Kopfe/*' 

45 in die in Fig. 8 dargestellte Lage nach innen 
verstellt. 

Bei der beschriebenen Glasspeisevorrich- 
tung sind vier einstellbare Steuerringe vdr- 
gesehen, die mit acht einstellbaren Fingem 

50 zusammenarbepLt'en, von deneai vier die Ab- 
waxtsbewegtmg des AusstoBkolbens und vier 
d^Bcn Aufwartsbewegtmg steuem, wahrend 
von den acht Ventilen vier die SchlieBungs- 
bewegung und vier die Offhimgsbewegung ■ 

55 der Scherenblatter steuem, derart, daB durch • 
geeignetes Eiustellen der einstellbaren Steuer-' , 
ringc und der eiristdLIbaren Finger es mog- 
lich wird, vier verschiedene PostengroBen zur j 
Abgabe an die Blasmaschine nacheinander in ; 

60 r^elbarer Reihenfolge wahrend dqr Um- 
drehung der Steuerringe zu erhalten. | 



Die Erfindung ist aber auf die " Verwen- 
dung von vier antreibenden Steuerringen nicht 
beschrankt, da auch entsprechend den vor- 
kommenden Arbeitsbedingungen eine andere 65 
Anzahl solcher Steuerringe verwendet wer- 
: den kaan. Die beschriebene Vorrichtung ist 
zum Zusammenarbeiten mit einer standig ar- 
beitenden Flaschenblasmaschine bestimmt. 
Wenn es notwendig ist, die Vorrichtung mit 70 
einer durch Luft absatzweise angetriebenen 
Maschine zusammen wirken zu lassen, so 
konnen zusatzliche Ventile angeordnet wer- 
den, um die Flaschenblasmaschine zu betati- 
gen, wahrend dann zum standigen Antrieb 75 
der Welle j ein kleiner Motor mit verander- 
barer Geschwindigkeit benutzt werden kann. 

PATEKTANSPRtJCHE: 

80 

I. Glasspeisevorrichtung, bei der das 
geschmolzene Glas durch die Bodenoffnung 
eines Vorherdes hindurch von einem hin 
und her gehenden AusstoBkolben abge- 
geben und durch Scherenblatter abgetrennt 85 
- wird, verbunden mit einer selbsttatig ar- 
beitenden Vorrichtung, um aufeinander- 
folgende Posten von verschiedenen Ge- 
wichten in r^elbarer Reihenfolge an die 
Glasformmaschine abzugeben, gekenn- 90 
zeichnet durch eine Steuereinrichtung, um 
den Hub des AusstoBkolbens in beiden 
Richtungen und die Zeit zwisch^ den 
einzelnen Aufundabbewegungen in . regel- 
barer Reihenfolge selbsttatig zu andem 95 
imd den Augenblick des Scherenschnittes 
fiir einen jeden aus der genannten Off- 
nung abgegebenen Posten unabhangig 
zeitlich einzustellen. 

2. Glasspeisevorrichtung nach An- 100 
spruch I, gekennzdchnet durch die An- 
ordnung einer umlaufenden Nockentrom- 
mel, deren einzelne Antriebsnocken mit 
entsprechenden Paaren einstellbarer, durch 
zweckmaBige Ubertragungsmittd die Auf- 105 
und Abwartsbewegung des AusstoB- 
kolbens beeirtflussender Finger so zusam- 
menarbeiten, daB durch Einstellung der 
Finger mittels der zugehorigen Zahnrader 
und Wellen der Beginn und das Ende der 110 
Aufundabbewegung des AusstoBkolbens 
zwangslaufig geregelt werden kann. 

3. Glasspeisevorrichtung nach An- 
gpruch i imd 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB an den Antriebsnocken auch Steuer- 115 
ansatze sitzen, die mit entsprechenden 
Paaren von in Richtung des Umlaufs 
der Nockentrommel einstellbaren Ven- 
tilen zusammenarbeiten, um den Schnitt 
der Scherenblatter nach jeder Aufund- lao 

- abbewegimg des AusstoBkolbens regelbar 
zu veranlassen. 
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4. Glasspeisevorrichtung nach An- 
spruchs und 3, dadurch gekennzeichnet, 
da6 die Antriebsnocken als ringformige 
Glieder ausgebildet sind, die sich um cine 
gemeinsame Achse drehen, wobei ein jedes 
dieser ringformigen Glieder mit Bezug 
auf die gemeinsame Achse unabhangig 
winklig einstellbar ist. 

5, Glasspeisevorrichtung nach An- 
spruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB die 
einstellbaren, schwingbar gelagerten Fin- 
ger um ihre Achsen winklig eingestellt 
werden konnen, z. B. mittels Schnecken, 
die auf Bugeln gleichachsig mit den Fin- 
gem gelagert sind und mit en tsprecb en- 
den gezahnten Teilen der Finger in Ein- 
griff stehen, so dafi der Zeitpunkt oder 
die Zeitdauer der Beriihrung dieser Fin- 



ger mit dem antreibenden Steuernocken 
verandert werden kann. 20 

6. Glasspeisevorrichtung nach An- 
spruch 2 und 5, dadurch gekennzeichriet, 
daC die einstellbaren Finger, die die Auf- 
warlsbewegung dcs AusstoBkolbens her- 
beifQhren, mit besonderen unabhangig 35 
einstellbaren aufieren Zehenteilen versehen 
sind. 

7. Glasspeisevorrichtung nach An- 
spruch 6, dadurch gekennzeichnet, dafi die 
Zehenteile mit Bezug auf die einstellbaren 30 

* Finger durch in gezahnte Telle der Zehen- 
teile eingreifende Schnecken hin und her 
gcschwungen werden konnen, so daB die 
Riihepaiise zwischen der Aufundabbewe- 
gung des AusstoBkolbens verandert wer- 35 
den kann. 



Hterzu i Blatt Zeichnungen 
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